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Security System I
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Instalacion

Montaje en Pared
1.Afloje el tornillo de blogueo de la cubierta y separe la cubierta de
labase de launidad.

2.Coloque la guia impresa en la ubicacion donde se montard el
equipo y taladre los agujeros enla posicion de sumarca.

3.Pase el cable por el agujero para cableado.

Agujero para cableado
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6. Después de completar el cableado, ajustado el tiempo de
respuesta, verifique la alineacion de cada fotocelda y coloque la
cubierta.

Montaje en Poste
1.Taladre unagujero en el poste (tubo) y pase un cable através de él.

3.fijelaplacabase al poste.
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2. Remueva la carcasa.

Especificaciones
Modelo R300
Rango 100m

Modo de Deteccion

Al bloquear los dos rayos simultdneamente

Velocidad de Respuesta

50-700m/sec(variable)

Entrada de Corriente

13.8~24VDC / 11~18VACP=15W

Consumo

65mA Méx.

Salida de Relay

Contacto de salida: NO. / NC puntuacion de contacto: AC/DC30V 0.5A Max.

Tamper

Abre cuando el cobertor es removido(0.5A/24V DC)

Resistencia a la Intemperie

Si

Angulo de Alineamiento

Vertical 20°(+10°), Horozontal 180°(+90°)

Montaje

Montaje en pared o en tubo

Temperatura de Operacion

-25°C~+55°C 5%-95% HR (humedad relativa)

Peso

1150g (Transmisor + Receptor)

Accesorios

Tornillos de montaje de pared(4pcs), tornillos de montaje para tubo(4pcs), bracket metalico de montaje (2pcs),

abrazadera tipo U(2psc)

Nota: Las especificaciones estdn sujetas a cambios sin previo aviso.

Alineacion y Operacion

1. Retire la cubiertay conecte laalimentacion.
2.0bserve el efecto de colimacionauna distancia de 5 cm desde el visor.

3.Ajuste el tornillo de ajuste vertical y el rueda de ajuste del angulo horizontal para que
el la imagen del detector opuesto cae en la parte central del agujero de observacion.
En este momento, el indicador BUENO del receptor se encenderd; si no, ajlstelo

repetidamente.

5cm

1. Inserte la pluma de prueba en el orificio de prueba (por favor tenga en cuenta la

polaridad +, -).

2. Primero ajuste el dngulo horizontal hasta la prueba. La salida de voltaje del orificio se
maximiza. Luego ajuste el angulo vertical de la misma manera hasta el voltaje alcanza el
valor por encima del diagrama de abajo.

3. Si no puede alcanzar un voltaje de 1.1V o superior, el transmisor y el receptor se

regulardn nugvamente.

La precision de la alineacion de la fotocelda se vuelve més alta; el indicador rojo de
LEVEL se vuelve mds brillante.

Tornillo de ajuste vertical
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[ Soporte de ajuste horizontal

Problemas Comunes

Multimeterselects10V DC

Sintoma

Posible Causa

Remedio

Los LEDs de operacion no

encienden (Transmisor / Recptor)

1. No hay fuente de alimentacion.
2. Mala conexion del cableado o cable roto, corto.

Enciende la fuente de alimentacion.
Revisa el cableado.

no =

(Receptor).

EI LED de alarma no enciende
cuando el rayo es interrumpido

1. No hay fuente de alimentacion.

2. Mala conexion del cableado o cable roto, corto.

3. El rayo se refleja en otro objeto y se envia al receptor.

4. Dos rayos no se rompen simulténeamente

5. El tiempo de interrupcion del rayo es més corto que el tiempo de respuesta establecido.

Encienda la fuente de alimentacion.

Verifique el cableado.

Retire el objeto reflectante o cambie la direccion del rayo.
Interrumpir dos fotoceldas simultaneamente.

Establezca el tiempo de respuesta més corto.
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EI LED de alarma continua
encendido (Receptor).

1. La fotocelda esta desalineada.
2. Objetos entre el Transmisor y el Receptor.
3. Las dpticas de las unidades estan sucias.

Revise y ajuste de nuevo.
Remueva el objeto de enmedio de las fotoceldas.
Limpie las Opticas con un pario suave.
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Alarmas Intermitentes

1. Mala conexion del cableado.

2. Cambio de la fuente de voltaje.

3. Objetos entre en Transmisor y el Receptor.

4. Una fuente grande de ruido eléctrico, tal como un generador, colocado cerca del Transmisor
y Receptor.

5. Instalacion inestable del Transmisor y el Receptor.

6. Las opticas del Transmisor y el Receptor estdn sucias.

7. Mala alineacion.

8. Animales pequerios tal vez estén pasando entre las 2 fotoceldas.

1. Revise de nuevo.

2. Estabilice la fuente de voltaje.

3. Remueva el objeto de enmedio de las fotoceldas.

4. Cambie el lugar de instalacion.

5. Estabilice.

6. Limpie las Opticas con un pafio suave.

7. Revise y ajuste de nuevo.

8. Ajuste el tiempo de respuesta para mas tiempo. (Imposible en un
lugar donde un intruso pueda correr rapido).
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